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МИНИСТЕРСТВО ОБРАЗОВАНИЯ И НАУКИ РЕСПУБЛИКИ КАЗАХСТАН
С0ТБАЕВ УНИВЕРСИТЕТ!

0нд1р1ст1к инженерия институты
«Роботтытехника жэне автоматиканын техникалык куралдар» кафедрасы

1. Окытушы туралы мэл{меттер:

Лектор
Тулешов Еркебулан Амандыкович 

11 :30- 13:30/бейсенб1,207ИМС 
toleshov@gmail.com

2. Курстын максаты:
Курстьщ максаты «Роботтарды баскару» пэнд! окыту нэтижес1нде студенттер кеп буынды 

робототехникальщ жуйелерд! баскару эд1стер1н1ц Hcrisri мэселелер1н каму. Куй жэне 
жылдамдык бойынша кинематикалык есептерд1ц шеш1мдер1 карастыру. Роботтар козгалысын 
жоспарлау м1ндеттер1н шешу тэс1лдер1. Реттеу1штерд1 турактандыру жэне бакылау 
есептер1нде синтездеу эд1стер1 карастыру. Сонымен катар техникалык кору жуйес1н1н 
аппараттык жэне багдарламалык бел1ктер1н уйымдастыру ерекшел1ктер1н камту болып 
табылады.
3. Курстын мазмуны:

Пэнн1ц теориялык зерттеу нэтижес1нде, студент роботтардыц козгалысын жоспарлау 
тапсырмаларын шешу жэне практикалык тапсырмаларды шешуге дайындау максатын жэне 
аспаптардьщ жумыс icTey кател1пн1ц алгашкы себептер! туралы, роботтармен жумыс icxey 
жадысы, Arduino ортасында жумыс icTcy дагдысын б1лу1 керек

Пэнн1ц практикалык мецгеру нэтижес1нде, студенттер эртурл! модельдерд1ц, курылыстар 
мен механизмдерд1ц конструктивт1к ерекшел1ктер1н; программалаудыц графикалык тш1н 
камтитын компьютерл1к ортаны; конструктордагы жылжымалы жэне козгалмайтын 
косылыстардьщ турлер1н; эртурл! роботтардыц конструктивт1к ерекшел1ктер1 мен курылган 
багдарламаларды калай пайдалану керект1г1н; арнайы элементтерд! жэне баска да объект1лерд1 
жэне т. б. пайдалана отырып курастыру тэс1лдер1 мен тэж1рибес1н; непзг! алгоритмд1к 
курылымдар, ЭЕМ колдану аркылы есептерд! шешу кезецдер1н камтиды.

4. Эдебиеттер т1з1м1;
Heriari эдебиеттер Цосымша эдебиеттер

[1] Потапов А.С., Системы 
компьютерного зрения: 
реализация в библиотеке 
OpenCV: учебно-методическое 
пособие. СПб.: СПбГУ ИТМО. 
2011.

[3] Spong M.W., Hutchinson S., Vidyasagar M., Robot 
modeling and control. Wiley New York. 2006.

[2] Siciliano В., Khatib О., Springer 
handbook of robotics. Springer 
Science & Business Media. 2008.

[4] Фу К., Гонсалес P., Ли К., Робототехника. Пер. с 
англ. М.: Мир. 1989.
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' л•• н Дэр1с такьфыбы
Практикалык
сабактардьщ

такырыбы

Эдебиетке
cijrrcMC Тапсырма 0гк1зу

мерз1.м1

1
К инем атикалы к талдау. Кинематиканы ц 

тура ece6i.
Aopic
KOHcneKTici
[11, [11, [41

ПЖ  1
с е ж  1

4 апта

2
Нег1зг1 мэл1меттер ж эне 
нег1зг1 тус1н1к.

Дэр1с  ̂  ̂
кон сп екте! 
[21, [31, [41

3
Ж ы лдамдьщ
кинематикасы .

Кинематиканы ц 
Kepi ece6i.

Дэр1с
кон сп екте! 
[21, [11, [31

П Ж 2 4 апта

4
Ж оспарлау козгалысы . Дэр1с

KOHcneKTici
[11, [21, [41

5

М арш рутты  ж оспарлау. Ж epгiлiктi-
курылтыньщ
кeйбip (эдетте
бастапкы)
HyKTecine
катысты
координаттары н
аньщтау.

Дэр1с
конспекте!
[41,[3],[11

п ж з 8 апта

6
Траекторияны
жоспарлау.

Дэр1с
кон сп екте! 
[31, [41, [21,

7
К озгалы сты  баскару. Дэр1с

кон сп екте! 
[21, [11, [31

8 1-аралык аттестация (M idterm )
Дэр1с
KOHcneKTici
[Ц-[41

8 апта

9

Б1ркалыпты баскару. 
А йналмалы  
белш ектеуд1ц 
динам икалы к модел!..

М анипуляторды 
Н динам икалы к 
мод ел i.

Д эpic
KOHcneKTici
[1],[21, [4]

с е ж  2 12 апта

10
Робастьщ  баскару. 
К еп  олш емд! баскару.

Дэр1с
кон сп екте! 
[11, [31, [41

11

Kepi байланы с бойы нш а 
робастты  линеаризация.

Техникалы к 
кору ж yйeciнiц 
аппаратты к 
курылымын
куру.

Дэр1с
KOHcneKTici
[3], [2], [4]

П Ж 4
с е ж з

15 апта

12

Техникалы к кору. 
Техникалы к кору 
ЖYЙeciнiц аппаратты к 
курылымы.

Ф урье-М еллин
oniciMeH
бейнедеп
oбъeктiлepдi
тану.

Д эpic
KOHcneKTici
[11, [21, [4]

п ж з  
с е ж  4

15 апта
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в* ,,
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- 13 - 
<

Дэр!с тацырыбы
Практикалык
сабактардьщ
такырыбы

Эдебиетке
еште.ме

Тапсырма 0тк1зу
мерз1м1

13
Сандык бейнекамерадан 
деректерд! ецдеу.

Дэр!с
конспекте! 
Г41, [П, [21

14
Уакытша бакылау 
камерасынан деректерд! 
ецдеу.

Дэр!с
конспекте! ’ 
[31, [41, [21

Коллоквиум 14 апта

15 2-соцгы аттестация (Endterm)
Дэр!с
конспекте!
[Ц-[41

15 апта

6. Тапсырмалар жэне оларды орындау бойынша кыскаша нускаулар:

Студенттщ взтдт жумыстары (семестрлт тапсырма) -  семестр шшде пэн бойынша 
втшген материалдарды цамтитын тапсырманы орындаудан турады. Тапсырмалар 
жазбаша турде орындалып, орындау мерз1м1не сау уацытта втк1зшу1 muic. Сгздщ жазбаша 
жумысыцыздыц нег1з1нде орташа балл шыгарылады. Жумыстарды уацытылы орындап, 
тапсыру да ecKepmedi.

Практикалык ж^мыс: Откен тацырыптар бойынша тапсырмаларды оцытушыныц 
жетекшШк emyiMen вз беттше орындау, Тапсырма практикалык; сабац кезтде бершедг. 
Оларды барлыц студенттер агымдыц взтдт жумыс реттде орындауга мтдеттс ¥й 
тапсырмасын орындау барысында С1з оь^ульщтан жэне сабацта алган бш1мдерщзд1 
пайдалануыцыз керек. аздщ  орындаган жумыстарыцыздыц неггзтде орташа бага 
шыгарылады. Тапсырмаларды уацытылы Satbayev University стандарты бойынша орындап, 
тапсыру да ecKepiaedi.

Мысалы: Робот бер1лген *'• координаттарга жету! керек. Мобильд!
роботтарды навигациялау мэселелер1н шешу уш1н ек1 нег1зг1 тэс1л колданылады. ЖаИандык- 
узын маршруттар бойынша козгалыс кез1нде курылгынын абсолютт1к координаттарын 
аныктау. Траектория алынган акпарат нег1з1нде козгалыс басталганга дей1н тацдалады. 
Жерпл1кт1-курылгынын кейб1р (эдетте бастапкы) нуктес1не катысты координаттарын 
аныктау. Жоспарлау траекториянын к1шкене бел1пн гана аныктайды,онын содгы нуктес1нде 
келес! траектория тацдалады.

¥  Аралык бакылау (Midterm, Endterm): курс бойынша аралыц материалдарды цамтиды 
жэне цорытындылайды. Бацылау жазбаша emmsmedi жэне турл1 тапсырмаларды цамтиды: 
дэрш бойынша вттген материалдарды цамтитын сурацтардан, нацты тапсырмаларды 
практикалыц шешуден турады. Бацылау узацтыгы 1 академиялыц сагат. Бацылауда егер 
бага томен болып цалса, оны квтеру ушш ешцандай цосымша сурац берымейдс Сондай-ац 
емтиханды цайта тапсыруга руцсат берымейдс

¥  Экзамен: курс бойынша барлыц материалдарды цамтиды жэне цорытындылайды. 
Емтихан жазбаша emmsmedi жэне mypai тапсырмаларды цамтиды: дэрш бойынша втшген 
материалдарды цамтитын сурацтардан, нацты тапсырмаларды практикалыц шешуден 
турады. Емтихан узацтыгы 2 академиялыц сагат. Емтиханда егер бага томен болып цалса, 
оны квтеру ушш ешцандай цосымша сурац бepiлмeйдi. Сондай-ац емтиханды цайта 
тапсыруга руцсат берсчмейдс
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Сурацтардыц мысалы:
1. Курдел! жуйен1ц аныктамасын бер1ц1з.
2. Кеп компонентт! жуйен! кур дел! деп атауга болатындай кандай шарттар орындалуы 

ти!с?
3. Курдел! РТЖ деген!м!з не?
4. Ж ^ ы с  жи!л!ктер! диапазонындагы жылдамдьщ векторы бойынша манипуляторды 

баекару жуйее!н!ц жи!л!к еипаттамаларыньщ тур!н сипаттацыз.
5. Абстракт!л! автоматтыц Kipic жэне К шыгуымен жэне желш!к автоматпен байланысы 

кандай?

Косьшша эдебиеттер
1. Потапов А.С., Сиетемы компьютерного зрения: реализация в библиотеке OpenCV: 

учебно-методическое пособие. СПб.: СПбГУ ИТМО. 2011.
2. Siciliano В., Khatib О., Springer handbook of robotics. Springer Science & Business Media. 

2008
3. Spong M.W., Hutchinson S., Vidyasagar M., Robot modeling and control. Wiley New York. 

2006.
4. Фу К., Гонсалес P., Ли К., Робототехника. Пер. с англ. М.: Мир. 1989.

7. Жумысты багалаудын критери!;

Орындалатын тапсырма турлер! Бага/балл-к жуйе
1 - 8  опта

Дэр1ст1 талкылау белсенд1г1 (конспект) 1,5
Практикалык жумыс 2
Студентт1н ез1нд1к жумысы (С0Ж ) 5
Коллоквиум 2,5
1-аралык бакылау (Midterm) 8

9 - 1 5  опта
Дэр!ст! талкылау белсенд!г! (конспект) 1,5
Практикалык жумыс 2
Студентт!н ез!нд!к жумысы (С0Ж ) 5
Коллоквиум 2,5
1 -соцгы бакылау (Endterm) 6
Корытынды емтихан 40
Барлыты 100

8. Жумыстарды сонында тапсыру саясаты:
Уакытында жасаган жумысы уш1н 10% ен жогары балл кезделген. Егер, С1з белпл! 

себептермен аралык бакылау кезен1н етк1з1п алсаныз, онда с1з емтиханга дей1н окытушыга 
ескертуге м1ндетт1с1з. Барлык студенттерден емтихан етк1згеннен кайта тапсыру мумк1н емес. 
Себепс1з емтиханды етк1з1п алган студентте оны тапсыру кукыгынан айырылады.

9. Сабакка катысу саясаты;
Студент дэр1с, практикалык жэне зертханалык сабактарга дайындалып келу! ти1с. 

Зертханалык жумыстарды, жумыстьщ барлык турлер1н толык жузеге асыра отырып, уактылы 
коргау (практикалык, СРС, коллоквиум). Студент сабактан кеш1кпеу1 жэне сабакты ж1бермеу1.
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укыпты жэне м1ндетт1 болуы керек.

10. Этика жэне академиялык жкмыстарды жург!зу саясаты:
Толерантты болыцыз жэне басканьщ niKipin к^рметтей бш1ц1з. Ьуарсыльщты 

тужырымдалган тур1нде жасацыз. Плагиат жэне эд1лете1з жумыека жол бер1лмейд1. 0зге 
студент уш1н емтихан тапсыруга жэне 6ip-6ipiHCH Keuiipyre жол бер1лмейд1. Студентт1ц кез 
келген Tepic акпараты болган жагдайда «Р» багасын алады.

МИНИСТЕРСТВО ОБРАЗОВАНИЯ И НАУКИ РЕСПУБЛИКИ КАЗАХСТАН
С0ТБАЕВ УНИВЕРСИТЕТ!

2018ж. 7 тамызда РжАЩ  кафедрасы отырысында №1 хаттамамен царалды

К^урастырган: профессор ассистент: улешов ЕА.
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